
Funktionsbaustein für ProfiNet
Anwendungsbeispiel Lebensmittelindustrie

Der Auftrag
Für die Steuerung der grossen Käsepflegeanlage wer-
den zuverlässige und effiziente Frequenzumrichter 
benötigt sowie die entsprechende Einbindung in die 
SPS-Steuerung von Siemens.

Die Ausgangslage
Für eine Käserei in Österreich wurde kundenseitig 
eine Käsepflegeanlage entwickelt. Die Maschine pflegt 
Halbhart- und Hartkäse in verschiedenen Formen wie 
Rund-, Block- oder Stangenkäse.

Unsere Hardwarelösung

Dank der GA500 arbeitet die Maschine schneller und effizienter.

Die Frequenzumrichter sind verantwortlich für das Zuführen 
und Stapeln der Käselaibe. 

MOTOMAN GP4
kompakt, schnell, agil und leistungsstark

4 kg
Tragkraft bis zu 4 kg

Hohe Leistungsfähigkeit für unter-
schiedliche Applikationen, z.B. 
flexibles Handling, Zuführen von 
Kleinteilen sowie Montagearbeiten

Einsatzbereich: Elektronik sowie 
Anwendungen zur Überwachung, 
Prüfung und Forschung

IP67 Hohe Schutzklasse,  
einfache Reinigung

geringe Grundfläche, Installation 
auch in engen Räumen möglich

Hohe Achsengeschwindigkeit  
bis zu 1000 °/s

Herausragende Wiederholgenauig-
keit: ± 0,01 mm

der kleinste 6-Achs-Roboter  
der GP-Serie
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Technische Daten GP4

Achsen
Maximaler
Arbeitsbereich
[º]

Maximale
Geschwindigkeit
[º/s]

Maximales
Drehmoment
[Nm]

Maximales
Trägheitsmoment
[kg · m2]

Anzahl gesteuerter Achsen 6

Max. Traglast [kg] 4

S ±170 465 – – Wiederholgenauigkeit [mm] ±0,01

L +130/–110 465 – – Max. Arbeitsbereich R [mm] 550

U +200/–65 525 – – Zulässige Temperatur [ºC] 0 bis +45

R ±200 565 8,86 0,2 Zulässige Luftfeuchtigkeit [%] 20 – 80

B ±123 565 8,86 0,2 Gewicht des Roboters [kg] 28

T ±455 1000 4,9 0,07 Mittlere Anschlußleistung [kVA] 1

Schützen Sie
den Roboter vor:

• Korrosiven Dämpfen, Flüssigkeiten
sowie explosiven Gasen

• Eindringendem Wasser, Öl oder Staub
• Elektromagnetischen Einflüssen

Montagemöglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt

Schutzklasse: IP67

Neigungswinkel ohne Limitierungen

Keine Beschränkung in S-Achse

4 kg

2 kg

200 300 400 500

LB

LT 300

100

265

125

187

224 316 447

1 kg

T-axis
centre of rotation 

P-point

72
B-axis
centre of 
rotation

Traglastdiagramm

Ansicht A

Ansicht C

Ansicht B

�

Alle Zeichnungsmaße in mm. Technische Änderungen vorbehalten.
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.
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Alle Zeichnungsmaße in mm. Technische Änderungen vorbehalten.
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.
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Handling & Allgemeine Applikationen
mit der GP-Serie

Der MOTOMAN GP4, der kleinste 6-Achs-Roboter der GP-Serie
von Yaskawa, bietet mit einer Traglast von bis zu 4 kg hohe
Leistungsfähigkeit für unterschiedlichste Applikationen, z.B.
flexibles Handling, Zuführen von Kleinteilen, sowie Montage-
Anwendungen. Mit seiner herausragenden Wiederholgenauig-
keit von ±0,01 mm ist er bestens für den Einsatz im Elektronik-
bereich sowie für Anwendungen zur Überwachung, Prüfung
und Forschung geeignet.
Mit Achsgeschwindigkeiten von bis zu 1000 °/s ist er vor allem
eines – agil und schnell.
Die hohe Schutzklasse IP67 ermöglicht den Einsatz für das
Be-/Entladen von CNC-Werkzeugmaschinen auch unter rauen
Arbeitsbedingungen. Seine kleine Montagefläche erlaubt die
Installation auch in engen Räumen. Durch die integrierte
Medien- und Luftzuführung lassen sich externe Greifer oder
Sensoren mühelos einbinden.
Der MOTOMAN GP4 wird mit der ebenso kompakten und
leichten MOTOMAN YRC1000/YRC1000micro-Steuerung be-
trieben. Zum Bedienen und Programmieren kann entweder
das klassische Programmierhandgerät oder das innovative
Smart Pendant verwendet werden. Durch die optionale
MotoLogix-Schnittstelle kann er aber auch direkt über SPS-
Funktionsbausteine in eine übergeordnete Maschinensteuerung
mit eingebunden werden.
In punkto Konnektivität (I/O, Prozess und Industrie 4.0),
Schnittstellen, Förderband-, Kamera- und Sensorik-Anbindung
profitiert der MOTOMAN GP4 von allen vielseitigen Eigenschaf-
ten, Tools und Optionen der kompakten Yaskawa-Standard-
Robotersteuerung.

VORTEILE IM ÜBERBLICK

• Hohe Achsgeschwindigkeiten: bis zu 1000 °/s
• Flexible Montagemöglichkeiten: Boden, mit Neigung,

Wand, Decke
• Arbeiten auf engem Raum durch

– Kompaktes Design
– Geringe Grundfläche
– Wenig Störkonturen

• Traglast: bis zu 4 kg
• Herausragende Wiederholgenauigkeit: ±0,01 mm
• Hohe Schutzklasse und einfache Reinigung: IP67

MOTOMAN
GP4

Controlled by

YRC1000
micro

Controlled by

YRC1000
www.yaskawa.eu.com

Offizieller Vertreter von 

Lieferumfang Hardware
40 Yaskawa Frequenzumrichter, Typ GA500

Hardware-Anbindung
via ProfiNet an die Siemens-Steuerung

Yaskawa Frequenzumrichter GA500
Die GA500 sind kompakt, leistungsfähig und 
überzeugen durch ihre hohe Qualität sowie 
Robustheit – vor allem bei harten Umwelt-
bedingungen wie z. B. belastete Luft.

mailto:robotics@yaskawa.eu.com


«Unser Funktionsbaustein lässt sich 
schnell und effizient in die Siemens-
SPS integrieren und durch einen SPS-
Techniker ebenso schnell und einfach 
in Betrieb nehmen.»

Vorteile auf einen Blick
•	 	der Kunde benötigt nur einen ProfiNet-

Funktionsbaustein und kann diesen für 
jeden Frequenzumrichter anpassen

•	 	durch den Funktionsbaustein werden alle 
Yaskawa-Frequenzumrichter effizient in 
die Siemens-SPS integriert

•	 	die fertige Schnittstelle wird kundenseitig 
zum Standard für Folgeprojekte

Unsere Softwarelösung
Funktionsbaustein für ProfiNet 
Unser Funktionsbaustein integriert alle Yaskawa-
Frequenzumrichter in die Siemens-Steuerung und 
liefert mehr Informationen von den FU an die SPS.

Funktionsbaustein für ProfiNet

Interessiert? Dann kontaktieren Sie uns
SwissDrives AG | Ahornstrasse 1, 9323 Steinach, Schweiz | Telefon +41 71 844 00 88 | Telefax +41 71 844 00 89 | info@swissdrives.ch | www.swissdrives.ch

Der ProfiNet Funktionsbaustein für Siemens TIA Portal V16 ist 
anwendbar für alle Yaskawa FU der Baureihen A1000, U1000, 
V1000 sowie GA500 und GA700.

Technische Voraussetzung
eine ProfiNet-Optionskarte «SI-EP3»

Technische Besonderheiten
Je 5 Eingangs- und Ausgangswerte zyklisch nutzbar.  
Diese sind individuell konfigurierbar.

Neben den Standardbefehlen und Statusmeldungen  
stehen noch 8 frei konfigurierbare Eingänge zur Verfügung. 
Damit kann eine grosse Anzahl zusätzlicher Funktionen des 
Frequenzumrichters genutzt werden.

Optimiert auf Ihren Anwendungsfall entwickeln wir mass-
geschneiderte Antriebs- und Steuerungslösungen, z. B 
auch für andere Versionen.

mailto:info@swissdrives.ch
http://www.swissdrives.ch

